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—nd-of-Arm-Tooling-Losungen
fur alle Roboterapplikationen

Stiubli bietet umfassende und hoch-
flexible Werkzeugwechsel- und End-of-
Arm-Tooling-Lésungen fiir das Material-
handling in allen automatisierten
Fertigungsprozessen. Dazu  zdhlen
automatische und manuelle Roboter-
Werkzeugwechsler ebenso wie ein
breit gefiachertes Tooling-Portfolio,
das Technologien wie Greifen, Saugen
und Schneiden aus einer Hand fiir alle
Roboter weltweit verfiigbar macht.

fiir lhre Anforderungen

Breites Technologieportfolio

Flexible und langlebige Systeme
fuir dauerhafte Produktivitét

Weltweit vor Ort mit héchster
Beratungs- und Servicequalitit

VORTEILE

Immer eine maBgeschneiderte Lésung

fur das Materialhandling aus einer Hand

SrausLr
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—nd-of-Arm-Tooling
und Roboter-
Werkzeugwechsler

Alle Roboter

Direktmontage, automatischer Werkzeugwechsler
oder manueller Werkzeugwechsler

Greifen
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SrausLr

Greifersysteme Saugen Schneiden
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END-OF-ARM-TOOLING-LOSUNGSKOMPETENZ

aus einer Hand

Sreites Technologieportfolio

Greifen, saugen und
Werkzeugwechsel -
alle Technologien aus einer Hand
Der kombinierte Einsatz von mechanischem
Greifen und Vakuumsaugen - oft gemein-
sam mit Werkzeugwechselsystemen - ist
eine alltagliche Anforderung im Material-
handling. Staubli macht das gesamte hier-
fur notwendige End-of-Arm-Tooling-Spekt-
rum verfligbar — aus einer Hand und fiir alle
Roboter weltweit.

Ob Anlagenentwickler oder Anlagenbetrei-
ber: Durch dieses breite Angebot erhalten
Sie alle notwendigen Komponenten fir lhr
End-of-Arm-Tooling von einem einzigen
Spezialisten.
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Ideal aufeinander abgestimmte
End-of-Arm-Tooling-Komponenten

Sie reduzieren lhre Schnittstellen und ver-
mindern Risiken wie zum Beispiel sich
gegenseitig einschrankende  Funktions-
fahigkeit, reduzierte Lebensdauer oder
zusétzlichen Justierungsaufwand, die von
nicht aufeinander abgestimmten Kompo-
nenten aus vielen unterschiedlichen Quellen
ausgehen kénnen.

|
4

In dieses Angebot von Staubli flieBt

das umfassende Know-how unseres
strategischen Kooperationspartners
FIPA ein. FIPA ist ein international
agierendes Unternehmen, das auf
Entwicklung und Herstellung von
Qualitatsprodukten und innovativen
Systemldsungen fir Handhabungs-
prozesse spezialisiert ist.

FiPA

challenge accepted
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Flexible und langlebige Systeme
— weltwelt vor Ort

Dauerhafte Produktivitéat

Die Langlebigkeit und die
Flexibilitdét der L&sung sind entscheidend
fir den langfristigen Return on Investment
Ihres End-of-Arm-Tooling.

Staubli steht fir hochprazise und hochqua-
litative Produkte mit langer Lebensdauer.
Die Flexibilitdt unserer L&sungen sichert
die langfristige Nutzbarkeit lhrer Investition
Uber diese lange Zeit — auch wenn sich lhre
Prozesse und Anforderungen verandern.
Unsere Systeme lassen sich jederzeit — zum
Beispiel im Rahmen eines Retooling oder
Retrofit — an neue Rahmenbedingungen
anpassen.

Staubli ist |hr Experte fir nachhaltige
Produktivitat im End-of-Arm-Tooling.

Weltweit vor Ort

Stéubli ist rund um den Globus in
allen Industriezentren mit Niederlassungen
vertreten.  Dort  verfligen  erfahrene
Ingenieure Uber detailliertes, produkt-
spezifisches Know-how und Anwendungs-
wissen. Dies garantiert unseren Kunden

Uberall héchste Beratungsqualitét.

Durch die enge Vernetzung unserer Stand-
orte kénnen wir fir Sie lbergreifende End-
of-Arm-Tooling-Konzepte umsetzen und
global einheitliche Standards etablieren.
Sie erhalten dabei Ldsungen, die alle
landerspezifischen Richtlinien und Normen
berlicksichtigen.
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END-OF-ARM-TOOLING-LOSUNGSKOMPETENZ

Immer eine maligeschneiderte
L Osung fur Ihre Anforderungen

Kundenspezifische End-of-

Arm-Tooling-Lésungen
Sie bendtigen einen erfahrenen Partner fir
die Konzeption lhres End-of-Arm-Tooling?
Ihr Prozess erfordert eine individuell kombi-
nierte Losung, die exakt auf lhre Roboter-
applikationen zugeschnitten ist? Sie be-
nétigen Beratung zum Einsatz einzelner
End-of-Arm-Tooling-Komponenten?

Das erfahrene Projektierungsteam von
Staubli unterstiitzt Sie jederzeit gerne bei
der Entwicklung der perfekt passenden
Ldsung flr Ihre Anforderungen.

Gesamtplanung und

Lieferung aller Komponenten

Auf Basis |hrer Rahmenbedingungen und
Applikationsanforderungen  ibernehmen
wir flr Sie die komplette Definition und

CAD-Planung des Gesamtsystems.

Wenn Sie die Endmontage selber iberneh-
men mochten, erhalten Sie von uns alle flir
die Umsetzung notwendigen Komponenten
inklusive der notwendigen Zeichnungen
und Beschreibungen.

Rundum-Service inklusive Montage
Oder Sie entscheiden sich fir unsere
Komplettlésung, die wir lhnen fertig mon-
tiert liefern. Dann muss am Einsatzort nur
noch die letzte Feinjustierung erfolgen.

Lassen Sie uns lhre Lésung finden.

SrausLr
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ROBOTER-WERKZEUGWECHSLER

Automatische
Roboter-\Werkzeugwechsler

Technische Beschreibung

* Automatische Verbindung zwischen Roboter und Greifer
* Modulares Produktkonzept

« Zahlreiche Ubertragungsmodule

* Ablagestation optional erhéltlich

Sicherheitsfunktion fur Performance Level d, Category 3

Kleine Traglasten Mittlere Traglasten Hohe Traglasten
Baureihe MPS015 MPS025 MPS035 MPSO055 MPS080 MPS130 MPS260 MPS631 MPS1530 MPS 2531
max. Traglast (kg) 10 20 35 55 80 100 350 630 1530 2500
22"934‘;“3:6:;’;;‘““ 31,5 40 50 63 80 100 125 160/200 160/200 315
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SrausLr

Manuelle
Roboter-\Werkzeugwechsler

Technische Beschreibung

* Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer

* Runde und quadratische Bauform

e Standardisierte BaugréBen

» Elektrostecker fir SR-Serie optional erhéltlich

SAFE-LOCK und Mikroventile bei SR-Serie optional erhéltlich

4
/

SR-Baureihe, runde Bauform S-Baureihe, quadratische Bauform
Baureihe SR 050 SR 090 SR 150 S 060 S 100 S 160 S 250
max. Traglast (kg) 20 40 100 5 10 20 40
AuBen-@ (mm) 50 90 150 - - - -
Abmessungen (mm) - - - 60 x 60 100 x 100 160 x 160 250 x 250
Optional Mikroventile ja ja nein - - - -
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MATERIALHANDLING

—nd-of-Arm-Tooling-Komponenten
fur die Greifertechnik

Profile und Anbindungen

ab Seite 14

Greifer

ab Seite 20
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Schneidzangen und -scheren

ab Seite 26

Vakuumsauger Flachengreifer
ab Seite 30 ab Seite 35
Vakuumerzeugung Elektronik und Sensoren

ab Seite 36 ab Seite 38
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MATERIALHANDLING

Profile und Anbindungen

Aluminiumprofile

Technische Beschreibung

* Aluminiumprofile

¢ Material: AIMgSi 0.5 F25

¢ Sonderlange Uber 2.000 mm auf Anfrage

SLine
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Anbindungen

Technische Beschreibung

e fir die stabile Verbindung von Profilen
e Verschiedene Ausflihrungen erhéltlich
* Anbindungen flr Greifer und Sauger

Bezeichnung

Eckverbinder 90°

Eckverbinder 90° - 130°
Schwenkverbinder 0 - 90°
Winkelverbinder 90° mit Abdeckung
StoBverbinder 90°

Verbindung gerade

Verbindung L-férmig
Verbindung T-férmig

Verbindung 45°

Kreuzplatte einfache Ausfiihrung
Kreuzplatte

Kreuzverbinder

Profilverbinder schwenkbar
Klemme verstarkt*
Klemmverbinder*

Kreuzklemme mit Kugelgelenk™
Profil-Schaft-Adapter*

* FUr Klemmdurchmesser 10, 14, 20 und 30 mm.

** FUr Klemmdurchmesser 10, 14 und 20 mm.

End-of-Arm-Tooling-L6sungen flr das

S7ausLr

MLine XLine
ja nein
ja ja
ja ja

ja ja

ja ja
nein ja

ja ja

ja ja
ja nein
ja nein
ja ja
ja nein
ja nein
ja nein
ja ja
ja nein
ja nein

Materialhandling
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MATERIALHANDLING

Greifarme

Technische Beschreibung

e Befestigen und Einbinden von Saug- und Greiferkomponenten in Greifersysteme

* Gefederte Modelle mit Verdrehsicherung sorgen fiir ein werkstiickschonendes und
prozesssicheres Handling

* Gefederte Ausfiihrungen nehmen z.B. den Hub wahrend der Auswurfbewegung der
Spritzgussmaschine auf

e Winkelarme und Saugfinger in starren oder schwenkbaren Ausfiihrungen erhéltlich

A

AL

e

Bezeichnung SLine JLine
Winkelklemmstlick kurze Bauform* ja nein
Winkelklemmsttick lange Bauform* ja nein
Winkelklemmstlck platzsparend*® nein ja
Winkelklemmstlick lang verstarkt* nein ja
Winkelklemmstuick verstarkt mit Kugelgelenk und Schwenkkopf** nein ja
Winkelklemmstlick mit Gewinde ja nein
Winkelklemmstlick mit Kugelgelenk* ja nein
Winkelklemmstiick mit Schwenkkopf* ja ja
Winkelklemmstlick kurz fir Vakuumsauger nein nein
Winkelklemmstiick lang fiir Vakuumsauger ja nein
Winkelverschraubung 360° drehbar ja nein
Winkelverschraubung schwenkbar ja nein
Winkelverschraubung seitlich ja nein

* Fir Klemmdurchmesser 10, 14, 20 und 30 mm.
** Far Klemmdurchmesser 10, 14 und 20 mm.
Parallelklemmen Rundprofil und Kreuzklemme Rundprofil 90° optional verflgbar.

16 End-of-Arm-Tooling-L8sungen flr das Materialhandling



S7ausLr

Bezeichnung Schaft- oder Klemm-@ Optionen
Hublénge (mm) (mm) Starr Schwenkbar
Winkelarm 15 - 200 10, 14, 20, 30 ja ja
Winkelarm gefedert, verdrehgesichert 10- 40 10, 14, 20 ja ja
Winkelarm verstarkt 30 - 150 10, 14, 20 nein ja
Winkelarm extra verstarkt 30 - 200 10, 14, 20, 30 nein ja
Saugfinger 30 - 200 10, 14, 20, 30 ja ja
Saugfinger gefedert 10- 40 10, 14, 20 ja nein
Saugfinger gefedert, verdrehgesichert 10 - 40 10, 14, 20 ja ja
Greifarm gefedert fiir Greifzangen 15-20 14, 20 ja nein
Optionen
SIS s Verdrehgesichert Nicht . Feder_ Feder .
Verdrehgesichert innenliegend aussenliegend
FederstoBel AuBengewinde 7 -80 ja ja ja ja
FederstoBel Klemmkorper 10 - 50 ja nein ja nein
FederstoBel Snap-in 5-49,5 ja ja ja ja
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MATERIALHANDLING

Zubehor fir Profile und Anbindungen

Technische Beschreibung

e Luft-Vakuumverteiler in vielfacher Ausfihrung fiir den einfachen Aufbau von Druckluft-
oder Vakuumsystemen

* Zentrierbolzen zur besseren Positionierung des Greifers im Werkzeug

* Pneumatische Zentriereinheit zur prazisen Positionierung und Fixierung des Greifers
im Werkzeug

* Nutensteine in verschiedenen GréBen und Ausflihrungen zur sicheren Befestigung der
Anbauteile an den Profilen

&=
E =

P @ -

N

by . ‘
Bezeichnung SLine JLine MLine XLine
Luft-Vakuumverteiler ja ja ja nein
Luft-Vakuumverteiler stapelbar ja ja ja nein
Zentrierbolzen ja ja ja ja
Nutensteine einschwenkbar, Kugelraste optional ja nein nein ja

Pneumatische Zentriereinheit mit Klemmdurchmesser 14 und 20 mm,
Zentrierbolzen mit Klemmdurchmesser 10, 14, 20 und 30 mm optional verfugbar.

18 End-of-Arm-Tooling-L&sungen fir das Materialhandling



SrausLr

Lineartechnik

Technische Beschreibung

* Doppeltwirkende Linearkomponenten

¢ Préazises Zustellen von Greiferkomponenten und Vakuumsaugern an Greifersystemen
* PNP/NPN Sensorik zur Abfrage der Arbeitsstellung optional verfiigbar

12 25; 50; 75

8 30; 50; 75

20 10; 30; 50; 75; 100; 125; 150

e e om0

10* 10; 20; 30

* extra schmale Ausflhrung

Kurzhubzylinder 20 5; 10; 20; 30; 50
32 5; 10; 15; 20; 25; 30; 35; 40; 50

End-of-Arm-Tooling-L&sungen fir das Materialhandling 19



MATERIALHANDLING

Grelfer

Greifzangen

Technische Beschreibung

¢ Vollsortiment von der Kleinstgreifzange bis zur Kraftgreifzange
* Kleinstgreifzangen fiir sehr enge Platzverhéltnisse

* Kraftgreifzange mit sehr hoher SchlieBkraft

* Vielzahl verschiedener Backenformen

Bezeichnung Klemm-9@ Sc_hlieBkraft
(mm) bei 6 bar (N)

Serie 60 10 3,5

Serie 80 10 12

Serie 90 10 15

Serie 100 10 22

Serie 110 Direktmontage 66 - 95

Serie 120 Direktmontage 83

Serie 130 20 95

Serie 2016 20 52

Serie 325 20 365

Serie 332 20 310

20 End-of-Arm-Tooling-Losungen flr das Materialhandling

Optional Sensorik
PNP/NPN

nein
nein
ja
ja

ja

Wirkprinzip

einfachwirkend

einfachwirkend

einfachwirkend

einfach- oder doppeltwirkend
einfach- oder doppeltwirkend
einfachwirkend

einfachwirkend

einfachwirkend, selbstzentrierend
einfachwirkend

doppeltwirkend
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Greiffinger

Technische Beschreibung

* Finf verschiedene Offnungswinkel verfiigbar

e Einfachwirkend mit Rickstellfeder

* Oberflachenschonendes Greifen mit HNBR-Elastomer-Pads bei 95° Greiffinger optional erhaltlich

* Anschlagelement mit HNBR fir 95° Greiffinger optional erhéltlich

* Oberflachenschonendes Greifen mit HNBR, NBR, Silikon oder FKM bei Winkelspanngreifer optional erhéltlich
¢ Gehéause und Backen aus einer eloxierten Aluminiumlegierung

PNP/NPN Sensorik fir alle Modelle optional erhéltlich

Bezeichnung Offnungswinkel ::'I:::;m-ﬂ izih(liiigtr?r\:;
22°-Winkelspanngreifer 22° 20 50-51
25°-Winkelspanngreifer 25° 14 18

14 23
35°-Greiffinger 35° 20 65

30 214

14 44
90°-Greiffinger 90° 20 110

30 240

14 24
95°-Greiffinger 95° 20 70

30 135
90°-Schwenkeinheit 90° 30 276

Verschiedene Backenformvarianten erhéltlich.
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MATERIALHANDLING

Parallelgreifer

Technische Beschreibung

e Greifer mit hoher Greifkraft

* Gehéduse aus hochfester Aluminiumlegierung

e Grundbacken aus Stahl, zur Adaptierung von Standard- oder kundenspezifischen Greifbacken
* Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP/NPN Sensorik optional verfliigbar

Hub Greifkraft

Lebspslinm pro Greifbacke (mm) bei 6 bar (N) ukenneie

10 2 11-15 einfach- oder doppeltwirkend
16 3 33-40 einfach- oder doppeltwirkend
20 5 40-49 einfach- oder doppeltwirkend
25 7 55-75 einfach- oder doppeltwirkend
32 11 152-179 einfach- oder doppeltwirkend
40 15 248-285 einfach- oder doppeltwirkend
16 4 102 doppeltwirkend
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Winkelgreifer

Technische Beschreibung

* Winkelgreifer zum Greifen an Hinterschneidungen oder zum Spannen von Bauteilen

Einfachwirkende und fiir kurze Taktzeiten doppelwirkende Varianten erhéltlich

Integrierte Schutzabdeckungen

Gehause aus hochfester Aluminiumlegierung
Grundbacken aus Stahl, zur Adaptierung von Standard- oder kundenspezifischen Greifbacken

PNP/NPN Sensorik optional verfigbar

Bezeichnung

2-Finger-Winkelgreifer 40°

2-Finger-Winkelgreifer 180°

Kolben-@ (mm)

10
16
20
25
32
10
16
20
25

Winkelhub pro
Greifbacke (°)

-10 bis +30
-10 bis +30
-10 bis +30
-10 bis +30
-10 bis +30
180 - 182
180 - 182
180 - 182
180 - 182

Greifkraft
bei 6 bar (Ncm)

11
47
100
199
358

Offnungskraft
bei 6 bar (Ncm)

15
65
135
252
476

End-of-Arm-Tooling-L6sungen flr das
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Greifmoment (Nm)

0,16
0,54
1,1

2,28
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MATERIALHANDLING

3-Fingergreifer

Technische Beschreibung

e Greifer mit hoher Greifkraft

* Kompakte, flache Bauform

* Doppeltwirkend fir Innen- und AuBengreifen sowie kurze Taktzeiten

* Gehéduse aus hochfester Aluminiumlegierung

e Grundbacken aus Stahl, zur Adaptierung von Standard- oder kundenspezifischen Greifbacken
PNP/NPN Sensorik optional verfligbar

Kolben-@ (mm) Hub SchlieBkraft C")ff_nungskraft
pro Greifbacke (mm) bei 6 bar (N) bei 6 bar (N)

16 Z 19 21

25 3 58 64

g 4 98 110

40 5 165 178

50 6 247 270

63 8 425 425

80 10 650 655

Innengreifer

Technische Beschreibung

e Einfachwirkende Dehnungsgreifer mit hoher Haltekraft

¢ Einfacher und zerstérungsfreier Balgwechsel

e Balg wird nicht aufgeblasen, dadurch keine Gefahr des Berstens

* Greifbalgfunktion variabel: Abwarts- oder Aufwartsbewegung des Kolbens
Uber unterschiedliche Klemmpunkte am Gehause

::: ;I:rlrI:n- o (mm) Elastomer (Balg)

8-10 EPDM oder Silikon
10,5-13 EPDM oder Silikon
13-17 EPDM oder Silikon
15-19 EPDM oder Silikon
19-23,5 EPDM oder Silikon

Kein Verkauf nach Italien, San Marino oder USA.
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S7ausLr

Nadelgreifer

Technische Beschreibung

e Greifer fUr nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien
¢ Hubbegrenzung durch Distanzbleche

 Uberkreuzung der Nadeln in der Mitte fiir sicheren Halt

* Doppeltwirkend fir kurze Taktzeiten

¢ Nadelblock komplett austauschbar

Hub (mm) Nadelanzahl Nadel-@ (mm) Einstechwinkel (°)
2,5 12 2 30

12 2 30

12 2 30
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MATERIALHANDLING

Schneidzangen und -scheren

Schneidzangen

Technische Beschreibung

e Zum Trennen und Schneiden von Kunststoffanglissen oder Metalldréahten

* Eine groBe Auswahl an Schneideinséatzen bietet individuelle Applikationsmdglichkeiten
e Integration direkt in den Greifer, in Schneidstationen oder fir manuelle Betatigung

¢ Schneideinséatze sind im Lieferumfang nicht enthalten, bitte seperat bestellen

Gehauseform Max. Schneidkraft (N)
Rund* 294
Rund* 329
Rund* 490
Rund*/** 588
Rund*/** 1372
Rund*/** 2744
Rund*/** 4704
Quadratisch 294
Quadratisch 392
Quadratisch 490
Quadratisch 588
Quadratisch 1372
Quadratisch 2744

*

auch als Handschneidezange mit Sicherheitshebel erhaltlich.
** Diverse Klemmschellen und Greifzangenhalter erhaltlich.
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Stationare Schneidzangen

Technische Beschreibung

e Schneidzangen in leichter und kompakter Bauform fiir Aufstellung auf engem Raum

Geeignet fur Schneidstationen oder Automaten

Montagebohrungen an drei Seiten

Schneideinséatze im Lieferumfang nicht enthalten, bitte separat bestellen

Ohne Hub optional verfligbar

*

Gehauseform

Stationar, vertikal mit Hub
Stationar, vertikal mit Hub
Stationar, vertikal mit Hub
Stationar, vertikal mit Hub
Stationar, horizontal mit Hub*
Stationar, horizontal mit Hub*
Stationar, horizontal mit Hub*

Stationar, horizontal mit Hub

auch ohne Funktion Hub erhéaltlich.

Max. Schneidkraft (N)

147
196
441
931
343
490
784
980

Hub (mm)

SrausLr
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MATERIALHANDLING

Zubehor Schneidzangen

Schneideinsatze
fur Kunststoff,

Schneideinsatze
fur Kunststoff,

L-Form seitliche
Schneide
Schneideinsatze Schneideinsatze
fur Kunststoff, fur Kunststoff
Z-Form und Metall,
gerade Form
Schneideinsatze Schneideinsatze
fur Kunststoff, fur Kunststoff,
gewinkelte Form Kneifzange

Passend fiir Geeignet fiir Schneidzangen-

Max. Schnittstédrke (mm)

Form

Kunststoff Kneifzange 2-12

Kunststoff Gerade / Gerade extra lang 2-15

Kunststoff Gewinkelt 2-18

Kunststoff L-Form 5-10
Schneidzangen

Kunststoff Seitliche Schneide 8x1/15x2

Kunststoff Z-Form 5-10

Metall Gerade 0,5-5,5

Metall Gewinkelt 0,5-55

Kunststoff Kneifzange 1,5 -3,5

Kunststoff Gerade 1-5
Stationére Schneidzangen

Kunststoff Z-Form 2-5

Metall Gerade 1-1,6
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Schneidscheren

Technische Beschreibung

* Schneidscheren flr den Einsatz an Robotern, Schneidautomaten oder Handbetrieb
e Fir Papier, Folien, Stahl- oder Kupferdraht usw.

* Separate Druckluftanschlisse fiir Offnen und SchlieBen fir kurze Taktzeiten

* Kontinuierlicher Schneidprozess, da keine Schneidenrlickstellfeder erforderlich ist
* Schneideinsatze im Lieferumfang nicht enthalten, bitte separat bestellen

Max. Schnittstarke = Max. Schnittstarke = Max. Schnittstarke

Gehauseform Wirkprinzip

SrausLr

Max. Schnittstérke

Bandstahl (mm) Kevlar (mm) Kupferdraht (mm) Stahldraht (mm)
Rund manuell / einfachwirkend 15x0,5 1 - -
Rund automatisch / doppeltwirkend - - 1,8 1,2
Quadratisch automatisch / einfachwirkend - 1 - -
Quadratisch automatisch / doppeltwirkend - - 1,8 1,2
Zubehor Schneidscheren
Schneideinsatze
fur doppeltwirkende
Schneidscheren
i i 5 Max. Schnittstarke (mm
Max. Schneidené6ffnung (mm) LT AT A (mm) Gewicht (g)
(mm) Kupferdraht Stahldraht
17 1 0,5 116
28 1,8 1,2 84
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MATERIALHANDLING

Technische Beschreibung

Einsatz in verschiedenen Branchen wie Kunststoff, Blech, Verpackung usw.

Vielféltige Saugerausfiihrungen - Flach-, Balgen-, Ovalsauger

GroBe Auswahl an Saugermaterialien

Kurzbezeich-

Moosgummi

HNBR

NBR
NBR-AS

NR
NR

PU
PU
SBR

Sl
Sl

Tepuflex®
Thermalon®
Varioflex®

Vinyl
Vulkollan®

Harte
[Shore A = 5°]

50 - 60
50

65

55

50 - 60

50-70

35 - 45
50 - 65

50 - 65

50

50 - 60

35 -45
50 - 65

50

60

30/60

50 - 55
75

Handelsiibliche
Bezeichnung

Butadienkautschuk

antistatisch

Chloropren

Fluorkautschuk
(FPM)

Hydrierter Acryl-
nitrilbutadien-
Kautschuk

Nitrilkautschuk

Nitrilkautschuk
antistatisch

Naturkautschuk

Naturkautschuk

Polyurethan
(EU/AU)

Polyurethan

Styrol-Butadien-
Kautschuk

Silikonkautschuk
Silikonkautschuk

Thermoplastisches

Elastomer

Polyurethan
(2 Shore Harten)

PVC (weich)

Handelsname
(Beispiel)

Neoprene®

Vistalon®

Viton®

Therban®

Perbunan®

SMR
SMR

Urepan®

Buna®

Elastosil®

Elastosil®

Vulkollan®

Arbeits-
temperatur
kurzzeitig [°C]

-50/+100

-40 / +110
-40/ +130

-10/+230

-30/ +160

-30/+90

-30/+90

-40/ +80
-40/ +80

-20/+80

10/ +50

-30/+80

-40 / +200
-40 / +200

0/+60

0/+160

10/ +50

0/+60
-40/ +80

Arbeits-
temperatur
kurzzeitig [°F]

-58/+212

-40 / +230
-40 / +266

+14 / +446

-22 /+320

-22/+194

-22/+194

-40/ +176
-40 / +176

-4/ +176

+50/ +122

-22/ +176

-40 / +392
-40 / +392

+32 / +140

+32 / +320

+50/ +122

+32 / +140
-40/ +176

bestandigkeit

Abrieb-

++

++

++

++

++

+++

+++

+++

++

+++

+++

++++

Flexibilitat

4L

++

++++

++++

+++

++++

++

++++

+++

++

++++

++

RIS

Olbestandigkeit

(e]

++

++++

++++

+++

+++

+++

+++

+++

+++

s

+++

Kraftstoff-
bestandigkeit

(e]

[e]

++++

++

++

++

+++

++

+++

45

++

Ozon- und
Witterungs-

(e]

++

+H++

++++

+++

++

+++

+++

+++

++

++

+++

bestandigkeit

bestandigkeit

Saure-

dkb

+++

+++

++

NS

Je nach Einsatzfall unterliegen Vakuumsauger mechanischen und chemischen Beanspruchungen. Deshalb dienen die Angaben nur als Richtwerte.

Hochabdruckarm sind Spezialsauger mit Filzauflage; sie sind kurzzeitig fir Temperaturen bis max. 500 °C (932 °F) einsetzbar.

+ bedingt geeignet

++  geeignet

+++ gut geeignet
++++ perfekt geeignet
o] nicht geeignet

Laugen-
bestandigkeit

+++

+++

++

++

+++

+++

++



MATERIALHANDLING

Fur die allgemeine Industrie

Bezeichnung

SFR
SFU-RT
SO-E
SFPL-D
SBPL-E
SFU-S
SX-F
SP-PLM
SFU-R
SP-BX1
SP-BX2
SP-BX2 PU50
SFU-S
SFU-A
SFU-D
SBU 2
SBU 3
SBU-VU
SO-FU
SO-BU
SP-F
SP-B
SFU-F
SBF-A
SBF-B
SFU-L
SO-Z
SO-C
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Form

Saugring

Flach, rund

Oval

Flach, rund

1,5 Balgen, rund
Flach, rund
Flach, rund
Flach, rund
Flach, rund

1,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
Flach, rund
Rund

Flach, rund

2,5 Balgen, rund
3,5 Balgen, rund
Rund

Oval

2,5 Balgen, oval
Flachsauger
Balgensauger
Rund

1,5 Balgen, rund
1,5 Balgen, rund
Rund

Oval

Oval

Abmessungen
von - bis (mm)

285 - 920
160
10x4 - 30x8
160 - 350
150 - 350
30 - 225
25-90
35 - 200
40 - 200

11 -160
11-77
11-77
30 - 225

1,5 -200
5-85

5-88

18, 25
9-62

4x2 - 100x35
25x8 - 75x25
5-155

6 - 160

4 -40
10-80
8-20

9-25
2x4 - 10x18
30x12 - 55x12

Material

NBR

NR

NBR/ S|
CR

NBR /NR
Divers

S|

EPDM
SBR/NBR/NR
Varioflex®
Varioflex®
PUR
NBR/ SI/NR
Divers
Divers
Divers
Divers
Vulkollan®
Divers
NBR/ S|
Divers
Divers
NBR/ Sl
Divers
NBR/ Sl
Divers
NBR/ Sl

Divers

Besondere Eigenschaften

Fir sehr groBe Lasten

Vereinzeln poréser Produkte

Schlanke Bauform

Schwerlastsaugplatte

Schwerlastsaugplatte

Sicherheitsdichtlippe

Spezialfilz Auflage, bis 500°C; abdruckfrei

Fir stark strukturierte Oberflachen

Fur strukturierte Oberflachen; mit Sicherheitsdichtlippe
Verbundmaterial, stabiler Korpus - weiche Dichtlippe

Verbundmaterial, stabiler Korpus - weiche Dichtlippe

Vielseitig einsetzbar

Flexible Lippe

Flexible Lippe

Flexible Lippe

Langer Schaft

Aufnahme zylindrischer Produkte

Hohe Dynamik



Fur die Verpackungsindustrie

Bezeichnung

SBV 1
SBV 2
SO-BV
SBF-C

Fur die Kunststoffindustrie

Bezeichnung

SKH-B1
SKH-B2
SKH-O
SKT-B1
SKT-B2
SKT-O
SKT-F

Form

1,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
4,5 Balgen, rund

Form

1,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
Oval
1,5 Balgen, rund
2,5 Balgen, rund
Oval

Flach, rund

Abmessungen
von - bis (mm)
5-70

6-50

6 -50

10 - 50

Abmessungen
von - bis (mm)

5-43
5-42
4x2 - 45x15
5-63
5-62
4x2- 60x20
5-95

Fur die Lebensmittelindustrie

Bezeichnung

SL-B
SV-SB
SV-RB
SL-PF

Form

Rund
1,5 Balgen, rund

2,5 Balgen, rechteckig

Rund

Abmessungen
von - bis (mm)
34 - 60
16 - 40
52x25 - 80x50
16 - 22

Material

Vinyl
Vinyl
Vinyl
NBR/ S|

Material

HNBR
HNBR
HNBR
Thermalon®
Thermalon®
Thermalon®

Thermalon®

Material

Sl (FDA konform)
S| (FDA konform)
Sl (FDA konform)
Sl (FDA konform)

Besondere Eigenschaften

Backwarenhandling

Pralinenhandling

SrausLr
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Fiir die Folien- & Papierindustrie

SD-F Rund 8-40 Divers -
SD-B Balgensauger, rund 17 - 47 Divers =
SD-MM Flachsauger 13-25 NR / Vulkollan® Muller-Martini Druckmaschinen

Fiir die Holz-& Glasindustrie

SOPL-S (und -A) Oval 110x40 - 580x180  NBR/NR

Fiir die Blech- & Metallindustrie

SM-F Flach, rund 30 - 125 NBR (LABS frei VDMA 24364 PKI A1)
SM-B 1,5 Balgen, rund 22-125 NBR (LABS frei VDMA 24364 PKI A1)
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Flachengreifer

Technische Beschreibung

e Zum automatisierten Handling von einzelnen Produkten oder Produktlagen ohne Greiferwechsel

* Mit eingebauten Ejektoren oder mit Anschluss zur zentralen Vakuumversorgung

e Mit Strdmungsventilen oder Strémungswiderstédnden

* Der Dichtschaum kann schnell, zerstérungsfrei und riickstandsfrei getauscht werden

e Flachengreifer mit Stromungsventilen sind bei Schwenk-/Kippbewegungen bis kleiner 90° geeignet
e SerienmaBig mit Vakuummeter ausgertiistet

* Andere Dichtschdume (Héhe, Ausformung) auf Anfrage

Bezeichnung Lange (mm) Breite (mm) \SIZES::I::u/ger (S
FSG mit Dichtschaum 295 - 1265 130 53 - 263

FSG mit Vakuumsauger @ 40 mm 295 - 1265 130 17 - 80

FSG mit Vakuumsauger @ 20 mm 295 - 1265 130 53 - 263

SBX-F mit Dichtschaum 460 - 1274 130 - 165 29 - 87

SBX-F mit Vakuumsauger @ 43 mm 460 - 1274 130 - 165 23 -88
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Vakuumerzeugung

Technische Beschreibung

e Heavy-Duty-Ejektoren, bei rauen Einsatzbedingungen

¢ Inline-Ejektoren, kompakt und leicht

* Mehrkammer-Ejektoren, benétigen wenig Druckluft und bieten hohe Saugleistung

* Kompakt-Ejektoren, beanspruchen wenig Platz und bieten eine Vielzahl an intelligenten Funktionen

Bezeichnung

Saugleistung bei 4 bar (NI/min)

Heavy Duty Ejektor* 30 - 130

* Mit Abblasanschluss.

\

Bezeichnung Saugleistung bei 5 bar (NI/min)
EIL Inline Ejektor 8-28

FGS Inline Ejektor 42 - 68

EBA Kompakt Ejektor* 25

* Mit integrierter Abblasfunktion.
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Endvakuum bei 4 bar (%)
85

Endvakuum bei 5 bar (%)
60 - 85

75-90

85
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Bezeichnung Saugleistung bei 6 bar (NI/min) Endvakuum bei 6 bar (%)
FBM Mini Mehrkammer Ejektor 74 - 149 85

Mehrkammer Ejektor Standard* 140 - 320 85

FMC Mehrkammer Ejektor 360 - 1.650 80 - 92

* Mit Abblasanschluss.

Bezeichnung Saugleistung bei 5 bar (NI/min) Endvakuum bei 5 bar (%)

MFE Kompakt Ejektor* Modulares System bis 5 Ejektoren,

el. Ansteuerung, Vakuumsensor uvm. L e

* Mit integrierter Abblasfunktion.
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—lektronik und Sensoren

Technische Beschreibung

e Kabel und Stecker in verschiedenen Ausfiihrungen
* Sensoren flir unterschiedliche Anwendungen

e Signalverteiler in verschiedenen Ausfiihrungen

Kabel

Reflexionslichttaster

Relais-Schaltbox
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NOTIZEN
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